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Stellantrieb fiir Ventile
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11. Janaur 2005

Der M80O0 ist ein elektromechanischer Stellantrieb zur
Steuerung von Durchgangs- oder Dreiweg-Kegel-
ventilen in:

e Warmwasserversorgung in privaten Haushalten
e Heizungssystemen
¢ Klimaanlagen

Der M800 wird entweder durch ein Dreipunktsignal
oder durch ein moduliertes 0—10-V-Signal angesteuert.
Die Spannungssteuerung ermdglicht eine schnellere
Positionierung des Stellantriebs.

Die elektronische Schaltung des Stellantriebs gewéahr-
leistet, dass die Laufzeit immer gleich ist, unabhéngig
vom Hub des betreffenden Ventils.

Der Stellantrieb ist einfach zu montieren und anzu-
schlieBen und kann direkt auf TAC-Regelventile ohne
zusétzlichen Montagesatz montiert werden.

Der Arbeitsbereich des Stellantriebs wird automatisch
je nach Ventilhub eingestellt. Die Stellantriebselektronik
ermittelt automatisch die Ventilendlagen.

Der Stellantrieb wird mit 24 V AC versorgt und kann
16-V-DC-Versorgungsspannung fir altere TAC-Regler
liefern.

TECHNISCHE DATEN, M800

Artikelnummern .........ccocciiiiiinennn. siehe umseitige Tabelle  Ausgang G1:

Versorgungsspannung ..... 24 \V AC +10%/ -40%, 50-60 Hz SPANNUNG .. 16 VDC +0.3V

Leistungsaufnahme ............cccocoe...... durchschnittlich 15 VA Last .o 25 mA, kurzschlussfest

TransfOrMator .........coovveveeeeieeeee e 50 VA  Ausgang Y:

Laufzeit: SPANNUNG .. 2-10 V (0-100%)
Spannungssteuerung 10-25 Mm .......ccccceeeveeveeeneenns 15s 12T S 2 mA
Spannungssteuerung 25—-32 Mm ........ccccceveeeeneeniiennns 20s Umgebungstemperatur:

Spannungssteuerung 10-52 MM ........cccceveeerieniennns 30s Bei Betrieb ......coooviieiiiii -10-+50 °C
Dreipunkisignal .........ccccoooeiiiiiiiiiiicieeeieeee 300 s/60 s Bei Lagerung .......ocooevvieeeeiiieeiie e -10-+50 °C

SchlieBzeit mit STS, bei Stromausfall: Umgebungsfeuchte .........co.c.cccueveveveceereieeeeceeenan max. 90%
HUb 10-25 MM ..o Max. 20 S GEhAUSESCNULZANM ........coovereeerceeircieeeeese s IP 54
HUD 25-32 MM oo Max. 255 SehalldruCKPEGE! ........vereeeeeeeeeeeeseeeeeeseeeseeen. max. 40 dBA
HUb 32-52 MM ..o max. 35 s Normen:

[ 10 o T 10-52 mm EIMUSSION oo EN 50081-1:1992
Hub-Werkseinstellung ..., 41 mm SEEFESHGKEIL ... eeeeeereeresens EN 50082-1:1992

SchlieBKraft ..........cooiiiiiieiiiee e 800 N BN oo IEC-68-2-2

ArbeitszyKIUS .....ccoevieieiiieeeee max. 20%/60 Minuten FEUCNTE ....oiiieiieee e IEC-68-2-3

Analogeingang: LG 1 (=TT IEC-68-2-1
SPANNUNG ..o e 0-10V Vibrationen ..o IEC-68-2-6
IMPEAANZ ... mind. 100 k@  Material:

Binareingange VH-VC: GEh&USE ....oeeveeiee Aluminium
Spannung tber offenen Eingangen ................... 24V AC Abdeckung ... ABS/PC-Plastik
Strom durch geschlossene Eingange ...................... 5mA Farbe ..o Aluminium/schwarz
IMPUISZEIL ... min. 20ms  GeWiCht ......c.coiiiiiie e 1.8 kg (3.96 Ib.)

Abmessungen (Mm) ........cccccceeennee. siehe umseitige Tabelle
Anderungen vorbehalten 1(8) 0-003-2064-2 (DE)



ARTIKELNUMMERN

Bezeichnung

Beschreibung

Artikelnummer

M800

M800-S2
Endlagenschalter

M800-STS

M800-S2-STS

Modulierendes Stellsignal oder Dreipunktschritt-Ansteuerung
Modulierendes Stellsignal oder Dreipunktschritt-Ansteuerung und

Modulierendes Stellsignal oder Dreipunktschritt-Ansteuerung und
selbsttestende Sicherheitseinrichtung
Modulierendes Stellsignal oder Dreipunktschritt-Ansteuerung mit
Endlagenschalter und selbsttestende Sicherheitseinrichtung

880-0310-030

880-0311-030

880-0312-040

880-0313-040

137

(5.39)

238 (9.37)

117

173

(4.60)

(6.81)

82
(3.235)

(9.53)

Abmessungen: mm
Dimensions: (in.)

(12.40)

Abb.1

FUNKTION

Stellantrieb

Der birstenlose Gleichstrommotor des
Steillantriebs dreht eine Spindel tber
ein Getrieberad. Der Motor erhalt ein
Steuersignal von einem Regler. Die
Spindel vollfiihrt dadurch eine lineare
Bewegung, die auf die Ventilspindel
Ubertragen wird.

Steuersignal

Der M800 kann entweder durch ein
Dreipunktsignal oder eine variable
Gleichspannung angesteuert werden.

Wird ein Dreipunktignal verwendet,
bewegt sich der Stellantrieb bei einem
SchlieBen-Signal normalerweise nach
innen und bei einem Offnen-Signal
entsprechend nach auB3en (siehe
sEinstelleungen®).

Handbetrieb

Am Stellantrieb befindet sich ein Griff
far den Handbetrieb, siehe Abb. 2. Wird
der Griff nach unten gedriickt, stoppt
der Motor. Der Stellantrieb kann dann
durch Drehen des Griffs von Hand
bedient werden.

Lageriickmeldung

Forta-Stellantriebe liefern ein Lagerick-
meldesignal von 2-10 V DC, wobei 2 V
der geschlossenen Position und 10 V
der gedffneten Position entsprechen.

Endlageschalter

Werden Stellantriebe in Reihe an-
gesteuert, kdnnen Endlageschalter mit
voreingestellten Positionen verwendet
werden. Sie schalten um, wenn das
Ventil entweder vollstandig gedffnet
oder geschlossen ist.

Griff far
Handbetrieb

Abb. 2
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MONTAGE

Der Stellantrieb kann horizontal oder
vertikal und in jeder Stellung da-

zwischen montiert werden, allerdings
nicht hangend unter dem Ventil, siehe - S

d N

Abb. 3. e AN
Hinweis: Der Stellantrieb kann nicht fur // \\
DN15-Ventile des Typs V298, V282, l’ \
V294, V384, V386 und V394 verwendet + ;
werden.

|
Zur Montage wird der Stellantrieb auf =l =
den Ventilkragen geschoben, so dass vl ]

die Vierkantmutter auf der Ventilspindel
in die Nut der Querschiene passt. Dann
wird die Strebe in die Nut des Abb. 3
Ventilkragens geschoben und die
Muttern angezogen.

SELBSTTESTENDE SICHERHEITSEINRICHTUNG, STS

STS ist eine prozessorgesteuerte,
batteriebetriebene Sicherheits-
einrichtung, welche das Vorhandensein
der Versorgungsspannung des Forta-
Stellantriebs Uberwacht. Die Einrichtung
versorgt den Stellantrieb mit Spannung,
so dass der Stellantrieb das Ventil
schlieBen kann, wenn die
Netzspannung ausféllt.

Die Batterie wird im Normalbetrieb in
regelmaBigen Abstédnden gepruft und
sténdig geladen, um die Kapazitat
aufrecht zu erhalten.

Batterien flr die STS verwenden NiCd.

Abb. 4
TECHNISCHE DATEN, STS
Versorgungsspannung, G .........ccccceeeveeennnen. 24V AC 10 %  Umgebungstemperatur .........ccccceeeennnns —10 °C bis +50 °C
[ L Masse Umgebungsfeuchte ..........c.ccooveeeveeeveceeeeeeeeene max. 65 %
Ausgangsspannung AC-DC, GF ................ 24VDC £10 % GehAUSESChULZAM .........covrivriieeieieieee e IP 44
GOF e Masse, alt. 24 V AC £10 %  Normen:
Umschaltzeit von AC auf DC ..........cccceiines hochstens 5 s EMISSION ..ttt EN 50081-1:1992
Dauer der DC-Spannungsversorgung ............coceeeeeene 70 s Storfestigkeit ..o EN 50082-1:1992
Eingénge: WAIMIE ... IEC-68-2-2
Batterie A ..ooooeeoeeeeeee 8,4 V DC — mind. 600 mAh KARE o IEC-68-2-1
Ausgange: Material:
Batterie B, ,Schnellladung® ...........ccocoveveueeereuene. 115 mA GENAUSE ...evvveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee PC Makrolon 8035
Alarmausgénge KC, K1 and K2 Deckel .......cooiiiiiiiicc PC Makrolon 8035
_____________________________________ 2 A—24 V AC ZweiwegschlieBer Rahmen ... SS 1412-2
Anzeigen: Farbe ... schwarz
GrUNE LED ..o Normalbetrieb ~ Gewicht, einschlieBlich Batterie ... 30049
ROtE LED ...t Alarm  Abmessungen ...........c..cccco.e.e. siehe Abbildung 1 auf Seite 2
Rote LED auf Platine ...........cccccoeeennee. Schnellladung aktiv
Einstellungen:
Uberbr. MAN ................. Drahtbriicke entfernt, ext. Taster
Uberbr. AUTO ........ Drahtbrlcke eingesetzt, int. Funktion
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ANSCHLUSSE

Klem. Funktion

Beschreibung

Hinweis: Bei der Installation mit drei

Weitere Hinweise finden Sie in den

G 24V AC } v Adern, wobei die Steuersignalreferenz entsprechenden Anschlussbeispielen in
GO 24\ AG ret ersorgungs- an GO angeschlossen wird, verursacht Abb. 5.
X1 Ei e Z;t)annur)g der Motorstrom variable Spannungs- .
VX E!ngang ral (Iaue\r/sgg-vc verluste im Kabel und daher auch im Kabellange
VH O'frf]g" heutra Eari( ’hl Bezugspotenzial. Mit seinem empfind- Die Kabel an G, GO und G1 sollten
VC S rr:l"anB u.t cggsc ) lichen Steuersignaleingang erkennt hdéchstens 100 m lang sein und einen
G1 1gvleDCen \n/wn ) fir RC Forta das schwankende Signal und folgt  Querschnitt von mindestens 1,5 mm?
v 0-100 o R?]::SI::;%I dlér_ diesem, wodurch der Stellantrieb nur aufweisen.
signal schwer eine stabile Position findet. Andere Kabel sollten héchstens 200 m
Diese Schwankungen kdnnen unter den lang sein und einen Querschnitt von
folgenden Bedingungen in einfachen mindestens 0,5 mm? aufweisen.
Anlagen akzeptabel sein: die Kabel
zwischen Regler und Stellantrieb sind
kirzer als 100 m, der Kabelquerschnitt
ist groBer als 1,5 mm? und die Kabel
sind nur an einem Stellantrieb
angeschlossen.
___ __NORM____INV. _ __ _NORM _ INV
'STS! ™ oev 10V A
I—— : 1ov — E\/— ——————— "AMNTHONDOOD
X1 X1 VH VC VH VC
{
L1
{
S . ]
' S2 . |
| I
| | -
I I
l reeo | | NI B
I | : | / Y X1 MXVHVCG1 GO G
| ! |
| SCHLIESSER RN //
I OFFNER |
: K1|K2 IKC1 : Klemmenblock
| K3 |K4 [KC2 |
I ° I
[ l o g l |
I g R 3 °
ER VA R P8 : Y [X1|MX|VH|VC|G1(G0| G
[ 5 = B |
: z g * I |L A A l l v
__________________________ | \!/
oV
24V~
Abb. 5
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ANSCHLUSSBEISPIELE

24V AC
Regler Forta
G G
K1 VH
K2 vVC
KC
GO T GO
oV

Dreipunktsignal

Normale Installation (4 Adern zum Stellantrieb)

24V AC

Regler

Forta

Go

X1

MX

GO

ov

(TAC 239W, TAC 6711, TAC Xenta, TAC 8000, TAC 230U, TAC 2000, TAC 9000, TAC 77xx)

24V AC

Regler

GO

Forta

X1

i

ov

Stetigsignal, Reglerversorgung 24 V AC

Normale Installation (5 Adern zum Stellantrieb)

24VAC 24 VAC
Regler Forta Regler Forta
G G
16V 16V
G1 G1 G1 G1
Y X1 Y X1
M —{ Mx M — MX
Go J Go GO J GO
oV ov

(TAC 218E/RM, TAC 221L, TAC 228R/RL/RF, TAC 239W, TAC 258R/RL, TAC 268R/RL/RF)

Stetigsignal, Reglerversorgung 16 V DC

Normale Installation (5 Adern zum Stellantrieb)

PU-Installation (4 Adern zum Stellantrieb)

Installation mit kurzen Kabeln (3 Adern zum Stellantrieb)

Installation mit kurzen Kabeln (4 Adern zum Stellantrieb)

24 VAC I — =
i 24V AC ‘
Regler Forta ‘ I |
Steuerschrank G |
G 16V G | PU |
* G1 : Gl GO |
ouT X1 | |
= MX \ Regler 16v ‘ Forta
GO GO i s ‘ s
L | ; i
| ] — o —
ov ‘ GO ‘ GO
| i
| |
| |
\ oV ‘
I _|
Stetigsignal, galvanisch getrennter Ausgang im Regler (TAC 6501, TAC 6505) Abb. 6
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ANSCHLUSSBEISPIELE MIT STS

24 VAC
Regler Forta STS
G G GF G
Ki VH K2
K2 VC K1
KC KC
GO T GO GO GO
ov
Dreipunktsignal
Normale Installation (4 Adern zum Stellantrieb) Installation mit kurzen Kabeln (3 Adern zum Stellantrieb)
24V AC 24 VAC
Regler Forta STS Regler Forta STS
G G GF G G G GF G
K2 K2
Y X1 K1 Y X1 K1
KC KC
M MX
Go Go G0 GO o M ( MX o G0 Go
ov ov
Stetigsignal, Reglerversorgung 24 V AC
(TAC 239W, TAC 6711, TAC Xenta, TAC 8000, TAC 230U, TAC 2000, TAC 9000, TAC 77xx)
Normale Installation (5 Adern zum Stellantrieb) Installation mit kurzen Kabeln (4 Adern zum Stellantrieb)
24V AC 24V AC
Regler Forta | STS Regler Forta STS
G 16V G GF G G GF G
G1 G1 Ko ot 18V 1 g Ko
Y X1 K1 Y X1 K1
M MX KC M ux KC
GO l/ GO GO0 GO GO ‘ GO GO GO

oV ov
Stetigsignal, Reglerversorgung 16 V DC
(TAC 218E/RM, TAC 221L, TAC 228R/RL/RF, TAC 239W, TAC 258R/RL, TAC 268R/RL/RF)

Normale Installation (5 Adern zum Stellantrieb) PU-Installation (4 Adern zum Stellantrieb)
24V AC f ’’’’’’’’’’’’’’’’’’’ ‘
i 24VAC i
Regler Forta STS | W |
G 16V G GF G ' Steuer- P?J !
M G k2| | schrank |
out X1 K1 | G1 GO |
KC ! ‘
= MX 16V
Go Go G0 GO | Regler \ Forta STS
/] | G | G GF G
i + ‘ K2
out X1 K1
ov i i p— G — e
i Go i G0 GO GO
| |
o |
- |
Stetigsignal, galvanisch getrennter Ausgang im Regler (TAC 6501, TAC 6505) Abb. 7
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EINSTELLUNGEN

—»=Z0
IN| BER-|out
MOD Ea~| INC
-——| E3«| SEQ
0-10 H-| 2-10
0-5,2-6 | B | 510,610
60s | CH | 300s
NORM B ~| INV
NORM B3 «| LINLG
OP | EO-<| ADJ

Funktionen in Stellung

,,AUS* ,»EIN“
1 Nach innen nach auBBen
2 Modulation Dreipunktsignal
3 - Sequenzregelung
4 0-10V 2-10V
5 05V,26V 5-10V, 6-10 V
6 60s 300 s
7 Normal Invertiert
8 Normal Linear/Logarithmisch
9 Betrieb Endlageneinstellung

Beschreibung

SchlieBrichtung der Ventilspindel
Steuerung (nicht bei ,Sequenz®)
Sequenzsteuerung
Spannungsbereich

Spannungsber. bei Sequenzregelung
Laufzeit

Bewegungsrichtung
Ventilcharakteristik
Betrieb/Endlageeinstellung

Abb. 8

Auf der Platine befinden sich neuen
Schalter. Werksseitig sind alles Schalter
in Stellung ,AUS* gesetzt.

1 Richtung der VentilschlieBspindel
IN/OUT

Die Bewegungsrichtung ,IN“ wird
gewahlt, wenn die Spindel des Stell-
antriebs nach innen bewegt wird, um
das Ventil zu schlieBen.

Die Bewegungsrichtung ,OUT* wird
gewahlt, wenn die Spindel des Stell-
antriebs nach auBen bewegt wird, um
das Ventil zu schlieBen.

Hinweis: Bei Stromausfall schlie3t
die STS geman dieser Schalter-
stellung.

Y =2V bei geschlossenem Ventil.

2 Steuersignal - MOD /INC

M400 kann entweder durch ein
Dreipunktsignal (INC) oder durch ein
stetiges Steuerspannungssignal (MOD)
angesteuert werden.

3 Sequenz- oder Parallelsteuerung
---/ SEQ

Mit Hilfe der Sequenzsteuerung (SEQ)
(oder Parallelsteuerung) kénnen zwei
Stellantriebe/Ventile von einem Steuer-
signal angesteuert werden.

Fur jeden Stellantrieb kann der zu
verwendende Spanungsbereich gewahlt
werden, entweder der obere mit 5-10 V
(6-10 V) oder der untere Bereich mit
0-5V (2-6 V).

Ist der Schalter NORM / INV in Stellung
,NORM?*, entspricht die hdhere
Spannung 100% Durchfluss und die
niedrigere 0%.

Schalter NORM / INV in Stellung ,,INV*
resultiert in der umgekehrten Funktion.

Hinweis: Wird die Sequenz- oder
Parallelsteuerung nicht verwendet,
muss Schalter --- / SEQ in Stellung
OFF stehen, da Schalter MOD / INC
bei Sequenz- oder Parallelsteuerung
nicht funktioniert.

4 Spannungsbereich 0—10/2-10

Auswahl des Steuersignal-
Spannungsbereichs 0—10 V oder
2-10 V.

5 Teil des Spannungsbereichs
0-5,2-6/5-10,6-10

Auswahl des gewlinschten Teils des
Spannungsbereiches, unterer Bereich
mit 0-5 V (2—6 V) oder oberer Bereich
mit 5-10 V (6—10 V). (Nur bei Sequenz-
regelung)

Ist der Schalter NORM / INV in Stellung
,NORM¢, entspricht die héhere
Spannung 100% Durchfluss und die
niedrigere 0%. Die umgekehrte
Funktion wird in Stellung ,INV* erreicht.

6 Laufzeit—60s/300s

Bei der Dreipunktsteuerung kann die
Laufzeit zwischen 60 s oder 300 s
eingestellt werden.

Bei Spannungssteuerung ist die
Laufzeitimmer 15s/20s /30 s.

7 Bewegungsrichtung — NORM / INV

Wird die normale Bewegungsrichtung
verwendet, bewegt sich die Stell-
antriebsspindel nach innen, wenn das
Steuersignal sich verringert bzw. der
Stellantrieb ein SchlieBen-Signal erhalt.

Mit dem Schalter NORM / INV kann die
Bewegungsrichtung geandert werden.

8 Linearisierung — NORM /LIN/LG

Die Ventilkennlinie des motorisierten
Ventils kann geandert werden. Zur
Beeinflussung der Kennlinie kann die
Einstellung von LIN/LG die Kennlinie
eines Ventils mit gleichméaBig prozen-
tualer Anderung (EQM) auf eine nahezu
lineare Kennlinie &ndern.

Andererseits kann mit LIN/LG moto-
risiertes Ventil mit linearer Kennlinie mit
»Schnelléffnungs“-Eigenschaft betrieben
werden. Das bedeutet, dass bei kleinen
Steuersignalen das Ventil fast
vollstédndig gedffnet wird.

Hinweis: Damit der Stellantrieb die
geéanderten Schalterstellungen
registrieren kann, muss die Spannung
aus- und eingeschaltet oder der Griff
far den Handbetrieb nach unten und
wieder nach oben gedrickt werden.

Siehe Abbildungen auf Seite 2.
(Gilt nicht fur Schalter OP/ADJ).

9 Endlageneinstellung— OP / ADJ

Dieser Schalter wird ausschlieBlich

fur die Einstellung der Endlagen bei der
Inbetriebnahme des Stellantriebs
verwendet.

Wenn der Schalter kurzzeitig in die
Stellung ,ADJ“ gebracht, findet der
Stellantrieb automatisch die Endlagen
des Ventils.

0-003-2064-2 (DE)



INSTALLATION

Die Schalter auf der Platine sollten vor
der Installation des Stellantriebs
eingestellt werden. Weitere Schalter
oder Potentionmeter missen nicht
eingestellt oder justiert werden.

Zur Einstellung der Endlagen muss der
Schalter ,,OP/ADJ“ in Stellung ,,ADJ"
gesetzt werden, nachdem die
Versorgungsspannung angelegt worden
ist, danach wird der Schalter wieder in
die Stellung ,,OP“ gestellt.

WARTUNG

Der Stellantrieb ist wartungsfrei.

Wird eine Endlageneinstellung durch-
gefuhrt, schlieBt Forta das Ventil und
6ffnet es vollsténdig. Der Einstellungs-
vorgang wird vom Stellantrieb beendet,
indem das Ventil geschlossen wird; die
Elektronik stellt dann den Hub und
Laufzeit des Ventils ein.

Die eingestellten Werte werden im

EEPROM des Stellantriebs gespeichert,
so dass sie nach einem Stromausfall
erhalten bleiben.

Wenn die Endlageneinstellung ab-
geschlossen ist, beginnt der Stellantrieb
mit der Steuerung des Ventils geman
Steuersignal.

ZUBEHOR

Ersatzplatine M800 ..........ccccevviirciiiieenee
TAC Handbuch (deutsch) ..........cccceeeennnee

TAC® ist ein eingetragenes Warenzeichen der TAC AB.

tac.com

............................................ 1-001-0674-0
................................................ 0-004-7805
............................................ 880-0104-000
............................................ 880-0107-010
............................................ 1-001-9024-0
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